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1 -  Présentation et situation du projet dans son environnement

1.1 — Contexte de réalisation

Etudiant 1 Etudiant 2 Etudiant 3 Etudiant 4 Etudiant 5
Constitution de I’équipe de projet : IR 1 IR 2 IR 3 IR 4 EC 1
Projet développé : Au lycée ou en centre de formation
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Type de client ou donneur d’ordre Entreprise ou organisme commanditaire : Oui
(commanditaire) :

Le confort

d un nom

MARITEN

Nom : MARITON
Adresse : 13250-Saint Chamas

Contact : M. DELTORRE
Origine du projet :
O Idée Entreprise

O Cahier des charges : Lycée Entreprise

O Suivi du projet : Lycée Entreprise
Si le projet est développé NOM dE PENLIEPIISE | cooeeeiieieeieeteetee et et et et e et e s e s aesteesseeseesseesseessessaessaenseenseensesnsesnnas
en partenariat avec une entreprise : | Adresse de I@NIIEPIISE | .vvvvieciieiieiiieiieiierie ettt ettt e st et e e esbesaesaessaesseesseenseesseessessaenseens
Adresse site : REP://WWW. ettt et be e
TEL 1 e Courriel & .oooviiieiiie

1.2 — Présentation du projet
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Diagramme de déploiement :

package R[] Diagramme de déploiemerlty

pi

Capteur de LevelShifter Volet Store banne Détecteur Pluie sensor Mini Arduino Carte
luminosité roulant de pluie Relais

TOR

TOR
analogigue

12C 3.3v 2C 5v 2C 5v 12C &v 12C 5v 4

12C 3 3v Store
dintérieur

Raspberry Pl

ADSLInternet

Navigateur =
internet

L =)

/

serveur & | |~
MySql

Bhernet/TCHIP

trames de vent Wik & |

Station WMR Propriétaire a distance

trames

!

Em etteur de E]l

Propriétaire localem ent

radio 433 Mhz &

Capteur de
vent

Occupant du lieu

Diagrammes des cas d’utilisation :
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uc [Faquet] Store dintérieur[ Diagramme des cas d'utilisation (UCD) du store d'intérieurJJ

S S

Occupant du lieu

Propriétaire localement—_|

Systéme MARI_STOVO 1

Monter/descendre
manuellement

Activer/désactiver
I'automatisme

— _«include»
—

—

Pilotage
autom atique

——d]

Store d'intérieur

— Capteur de luminosité

Paramétrer le store

A réaliser par les étudiants IR 1 et EC1

Base de données

Propriétaire a distance

uc [Paguet] Volet[ cas dutiisation du valet

J

2 —

Occupant du lieu—___|

Propriétaire localement

Propriéta?re adistance

Systéme MARI_STOVO 2

Monter/descendre
m anuellement le
volet

Activer/désactiver
I'autom atism e du
volet

Piloter
automatiquement le
volet roulant

Param étrer Ie\-\\\

Volet roulant

R
&)

| _—Détecteur de pluie

\@

volet roulant

A réaliser par I':tudiant IR 2

Base de données

L
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uc [Paquet] store banne [ cas d'utilisation du stare banneﬂ

Systéme MARI_STOVO 3

Comm andel\
manuellem ent le

store banne

o]

Store banne

58— |

Occupantdu lieu™ ——_ |

Activer/désactiver
l'automatisme du
store banne

e/
/’Détecteur de vent

_wincludes
—

Piloter le store
banne en
autom atigque

Prop riétai,re localem entﬁ_h_\_“hﬁ

Param étrer le Base de données

store banne

o~
Propriétaire a distance

A réaliser par I'etudiant IR 3

Exemple de scénario d’ouverture automatique du volet :
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1.3 — Situation du projet dans son contexte

Domaine d’activité du systéme support d’étude : télécommunications, téléphonie et réseaux téléphoniques ;
informatique, réseaux et infrastructures ;
multimédia, son et image, radio et télédiffusion ;
mobilité et systémes embarqués ;
¢lectronique et informatique médicale ;
mesure, instrumentation et micro-systémes ;
automatique et robotique.

1.1 - Cabhier des charges — Expression du besoin

Il s’agit de prolonger les activités de la société dans le domaine de la domotique et d’acquérir une autonomie dans la fourniture de
matériels et logiciels nécessaires pour I’intégration aux produits existants. Dans ce projet il s’agit plus précisément de gérer les stores
d’intérieur et d’extérieurs ainsi que les volets roulants dans un but de confort, de sécurité et d’économie d’énergie.

2- Spécifications
2.1 - Diagrammes UML/SYSML

Diagramme d’exigences :

req [Paquet] Store dintérieur|[ Exigences fonctionnelles du store d'irr[érieurﬂ
areguirements e
«requirement» Modes de fonctionnem ent v _cul':a;r:gem ERHEEim ode
Exigences fonctionnelles Id="1.1" oy, :
du?store d'interieur (STI) Text = "Le STl paurra —ili—)ecfu_ aﬁtt[EjL:;t |Iir;itar;tu$:a
Id="1" fanctionner selan 2 modes : passepr du mode P
Text= " 1 - Mode manuel : un arefines  — g
Occupant du lieu peut auvrir - automathug 2 2 .
ou fermer le store par L — manuel et vice & versa.
commande électrique.
2 - Mode automatique : le
P P |stare est piloté ~ - — —«satisfy» =
automatiquement, il s'ouvre T = ﬁl
et se ferme en fonction de = Capteur de luminosité
la luminosité indiquée par = -
le capteur. Les seuils de ~ satisfy»
fermeture et d'ouverture ~
sant parameétrables et o
stockés dans la base de ~ @
dannees. " |
Base de données
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req [Paguet] volet Roulant[ Exigences fonctionnelles du voletJJ

«requirement:
Exigences fonctionnelles
du volet roulant
Id="12"
Tex.t = nn

«requirements
Modes de fonctionnement
du volet roulant (VR)

«requirement»

Id="12.1"

Text = "Le volet roulant
pourra fonctionner selon 2
modes :

1 - Made manuel : un
Occupant du lieu peut auvrir
ou fermer le volet par
commande electrique.

2 - Mode automatique : le
VR est pilote
automatiguement, il s'auvre
et se ferme en fonction des
horaires indigués dans la
base de données.

Si le détecteur de pluie
detecte des gouttes le volet
devra se fermer
immeédiaterment paur éviter

Id="13"

Text = "Le capteur de pluie
devra tre monté incling de
30° par rapport a
I'norizontale de facon a
~1faciliter son séchage. Un

: -
«refines» _ dispositif simple pourra

-
L meme &tre envisage."
& — _ _asatisfy»
= Détecteur de pluie
“."
S
s

-~ )
5 atisfy»

s

wrequiremants
Exigences fonctionnelles
du store banne
Id="14"
Text = ™

Text = "Le store banne
pourra fonctionner selon 2
modes :

1 - Mode manuel : un
Occupant du lieu peut ouvrir
ou fermer le STB par
commande électrique.

EB-__________‘ 2 - Mode automatique : e

|eSTB est piloté
automatiquement, il s'ouvre

horaires indiqués dans Ia

Sile détecteur de vent
détecte un vent supérieur
au seuil fixé dans la base
de donnees il fermera le
STB."

et se ferme en fonction des &=

base de données. [~

. n e
que la pluie ne salisse les ~
vitres. La réouverture se ~
. . ~
fera soit automatiguement
soit aprés une intervention Base de données
humaine."
req [Faguet] Store banne| Exigfonct du stare banneﬂ
arequirements
Modes de fonctionement 0
<<reqU|rement>>
du store banne (STE) Param étrage du STB
Id="14.1" Id="15"

Text = "Le seuil de vitesse
de vent au dela duquel le
STB doit se fermer est
parametrable.
4 La valeur par défaut (usine)
«refine»  — = est de 40 km/h, cependant
- selon I'exposition cette
valeur peut &tre modifiee
sans toutefois dépasser

—_

les 60 km/h"
T~ _csatisfy»
~ -
-~ T~ — =T
e —_—
.
~ usatisfy» Détecteur de vent
~
S
~
-
S,

il

Base de données
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2.2 — Contraintes de réalisation

Contraintes financiéres (budget alloué) : 300€

Contraintes de développement (matériel et/ou logiciel imposé / technologies utilisées) :

req [Paquet] 2- Exigences de développement [ Exigences de déveluppementj)

«requirement»
Framew ork Gt

Id="1012"

Text = "Pour des raisans de
portabilité et de colt on <2CLios
utilisera le Framewark Qt et 12C

I''DE QtCreatar jumelé avec
«requirement» QtDesigner" +ecrBus( adr : unsigned char, nbreQctets © unsigned char, tampon : char® )
Exigences de +ecBus( adresse : unsigned char, nbreCctets © unsigned char, tampon : char*)
développement +20()

Id="10.1" «requirements —
Text="" Bibilothéque I2C agatisty» . — «Realizex»
-

ld="101.1" -

-

/

Text = "Pour des raisons de &

portabilités souhaitées, ! 12CDirecte

nous devrons respecterle L _«salisfy» .

contrat de la classe I2C qui +2crBus( adr : unsigned char, nbreQctets : unsigned char, tampan : char* )
HecBus

sera donc vug Comme une -HQCDiI’E(C)tE()

classe abstraite, realisee +2CDOirecte()

par la classe

|12CConvertisseur."

«reqguirements
Com munication RPI-PC «requirements
serveur Bibliothéque 12¢c-dev

Id="10" Id="10.1.3" «satisfy» +Hoct()

Text = "La communication Text = "Cette bibliotheque F — — — — —Je~—.J°" | S
se fera par un client lourd et sera installée et utilisée L“;;Ee(())
serveur avec les sockets de pour accéder au bus 12C de +Close()

at" la RPI sous linux."

12¢-dev

Contraintes qualité (conformité, délais, ...) :

Les cas d’utilisation devront étre respectés et testés. Le code devra étre commenté, la notation hongroise utilisée, la tragabilité sera
rigoureuse (rétro-conception conseillée).
Les délais devront étre respectés.

Contraintes de fiabilité, sécurité :
Le logiciel devra étre robuste, les contrdles de saisie systématiques, les retours de fonction testés, les exceptions traitées.
Les acces ainsi que la communication seront sécurisés.

Le dossier sera unique pour les 5 étudiants, les données seront de couleur blanche, parties communes seront de couleur bleu clair,
Et chaque étudiant aura une couleur personnelle (claire). Les pieds de page porteront le nom de 1’étudiant rédacteur.

2.3 — Ressources mises a disposition des étudiants (logiciels / matériels / documents)

Documentation TSL2561, sur le PCF8574, sur MySql et Qt. Un PC par étudiant, une raspberry Pi par étudiant. Un capteur de détection de
pluie, un capteur de luminosité, des stores, une station météo, une arduino mini, des prises télécommandées, des émetteurs.
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Fonctions a développer et taches a effectuer
Etudiant 1 Liste des fonctions assurées par I'étudiant Installation :
Qt. MySql, i2c-dev.
IR 1 Gestion du store d’intérieur avec son détecteur de Mise en ceuvre :
luminosité. i2c-dev.
Pilotage du store via le bus 12C et le PCF8574.
Acquisition de la luminosité du TSL2561.
Configuration :
RPI
Réalisation :
Pilotage du store selon les consignes de la
BDD et de la luminosité.
Documentation :
Installation, mise en service, dossier de développement.
Etudiant 2 Liste des fonctions assurées par I’étudiant Installation :
Qt, MySql, i2c-dev.
IR 2 Gestion du volet roulant avec son détecteur de pluie. Mise en ceuvre :
MySql. Pilotage du volet (PCF8574), détecteur de pluie
(arduino).
Configuration :
MySql.
Réalisation :
Pilotage du volet selon les consignes de la
BDD et de la pluie.
Documentation :
Installation, mise en service, dossier de développement.
Etudiant 3 Liste des fonctions assurées par I’étudiant Installation :
Qt. MySql, i2¢c-dev.
IR 3 Gestion du store banne avec son détecteur de vent. Mise en ceuvre :
Communication QSerialPort.
Communication 12C.
Acquisition de trames météo.
Configuration :
Réalisation :
Pilotage du store banne selon les consignes de la
BDD et du vent. Simulateur WMR.
Documentation :
Installation, mise en service, dossier de développement.
Etudiant 4 Liste des fonctions assurées par [’étudiant Installation :
Qt.
IR 4 Communication entre le PC serveur local et la Mise en ceuvre :
Raspberry PI par client/serveur avec les sockets Qt. Communication client/serveur par sockets Qt.
Configuration :
Réalisation :
Serveur Qt monoclient et client lourd , pour paramétrer et
piloter le volet roulant, le store banne et le store d’intérieur.
Documentation :
Installation, mise en service, dossier de développement.
Etudiant 5 Liste des fonctions assurées par I'étudiant Installation :
Qt, librairies Arduino, librairie wiringPi
Mise en ceuvre de la communication entre la carte Mise en ceuvre :
Raspberry PI et la carte Arduino mini. Communication 1.2C Rpi < Arduipo
EC 1 Commande.A.rdumo — store (re?lals)
Pilotage du store (disposant d’une sortie mesure Mesure position : store — Arduino
g P .
position intégrée) par I’intermédiaire d’une carte a Configuration :
relais. Récupération et affichage de sa position. L
Réalisation :
Prototypage rapide avec Arduino UNO R3, puis fabrication
avec Arduino mini
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Documentation :
Installation, prototypage/mise au point, documents de
fabrication et programmes.

Tous les Domaines de Sciences Physiques a traiter par
étudiants I’ensemble des étudiants de [’équipe projet :

e [.3 . Traitement des signaux analogiques
o 42 : Transmissions par fréquence porteuse
e 4.3 : Antennes

3 -  Exploitation Pédagogique — Compétences terminales évaluées :
Electroni ‘C cati Inf i ( R& Etudiant 1 | Etudiant 2 | Etudiant 3 | Etudiant 4 | Etudiant 5
ectronique et Communications nformatique et Réseaux R 1 IR 2 IR 3 IR 4 EC 1
C2.1 |Maintenir les informations X X X X X
C2.2  |Formaliser I’expression du besoin X X X X X
C2.3 | Organiser et/ou respecter la planification d’un projet X X X X X
C2.4 | Assumer le role total ou partiel de chef X
C2.5 |Travailler en équipe X X X X X
C3.1 | Analyser un cahier des charges X X X X X
C3.3 | Définir I’architecture globale d’un prototype ou d’un systéme
C3.5 |Contribuer a la définition des éléments de recette au regard des
. . X X X X X
contraintes du cahier des charges
C3.6 |Recenser les solutions existantes répondant au cahier des charges
(3.8 |Elaborer le dossier de définition
. . X X
de la solution techniquement
C3.9 | Valider une fonction du systéme a X X
partir d’une maquette réelle
C3.10 |Réaliser la conception détaillée
d’un module matériel et/ou X X X X X
logiciel.
C4.1 | Cabler et/ou intégrer un matériel X X X X X
C4.2 | Adapter et/ou configurer un matériel X X X X X
C4.3 | Adapter et/ou configurer une Installer et configurer une
. . N . X X X X X
structure logicielle chaine de développement
C4.4 |Fabriquer un sous ensemble Deye}opper un module X X X X X
logiciel
C4.5 Tes.te.r et Vahde:r un module Tes.te.r et valider un module X X X X X
logiciel et matériel logiciel
C4.6 | Produire les documents de Intégrer un module logiciel X X X X X
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fabrication d’un sous ensemble

C4.7 | Documenter une réalisation matérielle / logicielle X X X X X
4 — Planification :
o Mode - Nom de la tache - Durée - Début - |Fin -
Tache
o = ~ Projet MARI-STOVO 90 jours? Lun Ven
18/01/186 17/06/16

1 o Début du projet 0jour Lun 18/01/16 Lun 18/01/16

2 + Remise du sujet RS 1jour Lun 18/01/16 Lun 18/01/16

4 + Revue RV1 5 jours Lun 29/02/16 Ven 04/03/16

5 + Revue RV2 5 jours Lun 25/04/16 Ven 29/04/16

& + Soutenance finale SF 5 jours Lun 13/06/16 Ven 17/06/16
[lan 16 Fév 1 [Mar [Avr 16 [Mai 16 [dui [lul1s

I
8|04|11|18|25|01|08|15|22|29|D?|14|21|28|04|11|18|25|02|09|16|23|30|DE|13|20|2?|04
: Projet MARI-STOVO :
[ T

Dél&t du projet
- 18/01

Remise dulsujet RS

_l- EC 1;IR 1;IR 2;IR 3 :
: Rendu du dossier RD (en 3 exemplaires) :
& :
Revue RV1
3
Rewvue RV2
=3 :
Soutenance finale SF
=
BTS blanc 1 (12h a 18h) :
]
BTS blanc 2 (12h & 18h)
i
5-  Condition d’évaluation pour I’épreuve E6-2

5.1 — Disponibilité des équipements
L’équipement sera-t-il disponible ? Oui
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5.2 — Atteintes des objectifs du point de vue client

Que devra-t-on observer a la fin du projet qui témoignera de 1’atteinte des objectifs fixés, du point de vue du client :
Les cas d’utilisation sont réalisés, les contraintes sont respectées.

Avenants :
Date des aVenants : oo Nombre de pages :  coocevererieeeeee e
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6 — Observation de la commission de Validation

Ce document initial : comprend 15 pages et les documents annexes suivants :
(Alfsml?li’ par l“l?;mlmissfondde ' a été utilisé par 1a Commission Académique de validation qui s’est réunie a
validation qui valide le sujet de projet) || e ,le 13/11/2015
Contenu du projet : Défini Insuffisamment défini Non défini
Probléme a résoudre : Cohérent techniquement Pertinent / A un niveau BTS SN
mplexité techni : s
CF), piexite techinique e Suffisante Insuffisante Exagérée
(liée au support ou au moyen utilisés)
Cohérence pédagogique : Le projet permet 1’évaluation de toutes les compétences terminales
(relative aux objectifs de [’épreuve) Chaque candidat peut étre évalué sur chacune des compétences
Planification des taches demandées aux Projet ...
étudiants, délais prévus, ... : Défini et raisonnable Insuffisamment défini Non défini
Les revues de projet sont-ell < : (dat .
vues de projet sont-elles prévues (dates, Oui Non
modalités, évaluation)
Conformité t cférentiel et a 1 .
onfor par rapport au référenticl et & la Oui Non
définition de I’épreuve :

()01 7215 (o 4 TP

6.1 — Avis formulé par la commission de validation :

Sujet accepté Sujet a revoir : Conformité au Référentiel de Certification / Complexité
en |’état Définition et planification des tiches
Critéres d’évaluation
AULIES 1 oo

Sujet rejeté
Y o) 55 i (S F T eTe 3 0010 01 113 (o) s A OO RROPPRRRRRTRRRN

6.2 — Nom des membres de la commission de validation académique :

Nom Etablissement Académie Signature

6.3 — Visa de ’autorité académique : Nota :

(nom, qualité, Académie, signature) Ce document est contractuel pour la sous-épreuve E6-2
(Projet Technique) et sera joint au « Dossier Technique »

de I’étudiant.

En cas de modification du cahier des charges, un avenant
sera élaboré et joint au dossier du candidat pour
présentation au jury, en méme temps que le carnet de suivi.
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