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Repartition par projet

RushBall 1 Jeu de balle bon pour la santé
(App RPI / Conception & éclairage cibles / Alim)

SmartCity 1 Simulation des éléments d'une ville
2 (Serveur modbus TCP, I12C, Acces parking ATtiny3217, 2 2
Nano)

SmartCity 2 Simulation des éléments d’'une ville

¢ (Applications clientes, supervision, ) £ 2

4 CERI Qualité de I’air / Mesures dans les salles de classe 3 5
(Capteurs, LORA)

5 Crossdock S2E LORA/ 5 1
(Surveillance d’Environnement pour Entrepéts)

6 Crossdock SPR/ 3 1
(Studio Photo Reconnaissance)

TOTAL
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uc [Modele] Surveillance de la qualité d'air intérieur [ @ Description globale ]
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bdd [Paquet] Structure [ Architecture matérielle & logicielle ]
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uc [Modele] Surveillance d'environnement pour entrepots [ @ Description globale ]

«useCaseModel»
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bdd [Paquet] Structure [ Architecture matérielle & logicielle ]
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uc [Modele] Studio Photo Reconnaissance | @ Description globale ]

«useCaseModel»
Studio Photo Reconnaissance
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bdd [Paquet] Structure [ [ &) Architecture matérielle & logicielle |
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