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Réseau Ethernet

Licison RS485




» 1-3 - Types de données

» 4 types de données sont définis par le protocole:

Type Acces
d’objet

Discret Inputs entrées TOR
- Fin de course
- Contact auxiliaire de disjoncteur

Coils Bit R/W - Sorties TOR
- Bitinterne —
- RAZ d'un compteur d'énergie

Input Registers Mot R - Entrées analogiques
- Lecture d'un capteur

Holding Registers Mot R/W - Sorties analogiques
- Variable d'un programme (ex:
temporisation, opérande d'un calcul...)
- Valeur de paramétrage d'un
équipement (ex : consigne de vitesse
d’'un variateur...)



Register Action - : o
Kaivane (RIW/WC) Size Type Units Description

current

3000 R 2 Float32 A [1: phase 1 current

3002 R 2 Float3z2 A I12: phase 2 curment

3004 R 2 Float3z2 A I3: phase 3 current

3010 R 2 Float3z2 A Current Avg

vultage

3020 R 2 Floata2 W Voltage L1-1L2

3022 R 2 Floataz2 v Voltage L2-L3

3024 R 2 Floataz2 v Voltage L3-L1

3026 R 2 Float3z2 v Voltage L-L Avg

3028 R 2 Floataz W Voltage L1-N

3030 R 2 Floata2 v Violtage L2-N

3032 R 2 Floataz W Voltage L3—N

3036 R 2 Float32 v Voltage L-N Avg

Power

3054 R 2 Float3z2 KW Active Power Phase 1

3056 R 2 Float32 KW Active Power Phase 2

3058 R 2 Float32 KW Active Power Phase 3

3060 R 2 Float3z2 KW Total Active Power
Total Reactive Power

3068 R 2 Floata2 kKVAR ] . ) .
Mot applicable for IEM3150 fiIEM3250 / iIEM3350
Total Apparent Power

3076 R 2 Float3a2 kWA
Mot applicable for IEM3150 fiEM3250 / iEM3350

Power Factor
Total Power Factor:
-2 = PF = -1 = Quad 2, active power negative, capacitive

3084 R 2 Float32 — -1 = PF = 0 =Quad 3, active power negative, inductive
0= PF =1=0Quad 1, active power positive, inductive
1=PF =2 =0Quad 4, active power positive, capacitive

Frequency

3110 R |2 | Floata2 Hz Frequency




~ » 1-4 - Principales Fonctions

dbus permettent & des équipements d’'échanger

Code Fonction __|Descripion |

Lecture de bits (coils)
Lecture de bits d’enfrée (discret inputs)
Lecture de mots (holding registers)

2
3
4 Lecture de mots d'entrée (input registers)
5 Ecriture de 1 bit
6 Ecriture de 1 mot
Ecriture de n bits

Ecriture de n mots

fonction 6
3o0u4

Fonction 1
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| Comporoison RS232 / RS 485 .

Bits
transmis

+12v

R5232
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Egalement appelé « vitesse de transmission », |l
s'exprime en Bauds (Bds) et correspond au nombre de bits par seconde.

(«eveny) /impaire (« odd »).

1 ou 2 bits de STOP

Matériel logiciel aucun
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Figure 24: 2W- MODBUS on RJ45 connector ( required pin-out )
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transaction
Requéte/Reponse

maitre
esclave(s)

seul d pouvoir émettre




Adresse Code Données
Fonction

1 octet 1 octet N octets 2 octets

N° d’'esclave Modbus

type d'échange

données relatives a la fonction

controle




i Transaction sans erreur :

Code Fonction

1 octeft 1 octet N octefts 2 octets

Adresse Code Fonction Données CRC

ldemrequéte  Idem requéte N octets 2 octefts

Adresse Code Fonction Données

N octefts 2 octets

Adresse Code Fonction | Code d’exception
D’exception

ldem requéte Code + 0x80 1 octets 2 octets
1: € sur code fct
2 : ¢ sur adresse

3: e sur données
4 : autre ¢




- o Lecture de I'état des disjoncteurs pour affichage sur le superviseur :

—

@ Modbus Code Fct Adr 1¢' bit Nb de bits CRC

06 02 00 00 00 05 XX XX

@ Modbus Code Fct Nb octets Etat des bits
06 02 01 0

XXX] ]O]]Q—) ]B]é

Q0 Q4 Q3 Q2 QI

@ Modbus Code Fct Adr 1" mot Nb de mots

40]10—) ]9]16







lation de trames

En-téte En-téte IP En-téte TCP Données
SUEGEN

22 octets 12 octets 24 octets 255 octets max 4 octefts

En-téte Modbus Adresse Code Fonction Données

1 octet 1 octet N octets




En-téete Modbus

Transaction ID Protocol ID

2 octets 2 octefts 2 octets













ion 0x01 : Lecture de n bits de sorties.

1 a 2000 bits c dans le segments
SOrtiESISCretesy (o]

De 0x0000 a OxFFFF

Nombre de bits alire: 2 Octets

Nombre d'octets de la trame de réponse : 1 octets N*
N octets

Rq: N = (nb _de bits)/8 Si nb_de_bits est un multiple de
N = (nb_de bits)/8 + 1 dans le cas contraire




- _Fonction 0x02 : Lecture de n bits d'entrées.

L

2000 bits consécutifs dans le segments
~entrées discretes (« discrete

0x02

Code Fonction 1 octet

Adresse du 1° bit a lire 2 octets 0x00 a OxFFFF

0x00 a 0x2000

Nombre de bits a lire 2 octets

1 octet

Code Fonction

Nombre d'octets de du champ 1 octets N
suivant

Etat des bits lus N octets Valeurs lues



onction x0_3_ : Lecture de n reqistres.

mots (16 bits) consécutifs dans le
\dants aux registres accessibles

Adresse du 1° registre a lire : 2 octets 0 a OxFFFF

Nombre d'octets du champ suivant :




DN o 1)/ 0 D OE °

Adresse de départ :

2 octets

0x0000 a OxFFFF

Nombre d'octets de la trame de réponse :

1 octet




For ion|0x05 : Ecriture d'un bit de sortie.

ne sortie a '1' ou a '0' sur I'équipement distant. Le
s » contient 2 octets : la valeur
0)(010]0]0) utes les autres valeurs

Adresse du bit a écrire : 2 octets 0x0000 a OxFFFF
0x0000 ou 0OxFF00

Code d'exception : 1 octet 01, 02, 03, ou 04




criture d'un reistre de sortie.

~un mot accessible ¢

Adresse du registre a écrire : 2 octets 0x0000 a OxFFFF
0x0000 a OxFFFF

Code d'exception : 1 octet 01, 02, 03, ou 04




Fonction Ox0F : Ecriture de n bits de sortie.

Cette fonctlon permet d'écrire 1 a 1968 bits consécutifs d'un équipement distant. La
réponse 3 cette requete renvoie le nombre de bits écrits ainsi que l'adresse de

YO —

-
.
.
- JE—
—

Adresse de départ : 2 octets  0x0000 a OXFFFF

Nombre d'octets du champ suivant 1 octet 0a 255

Adresse de départ

Adresse de départ + 2 etc...



Fonction 0x10 : Ecriture de n reqistres.

ON perme decrlre 1 a 123 regqistres consécutifs d'un équipemen
| éte renvoie le nombre de registres écrits ainsi que

Adresse du 1° mot a écrire : 2 octets 0x0000 a OxFFFF

Nombre d'octets du champ suivant 1 octets 0 a 255
0x0000 a OxFFFF

Adresse du 1° mot écrit : 2 octet 0 a OXFFFF




750-312, 750-314,750-315, 750-316
Coupleur de bus de terrain MODBUS

®
RS-232/-485; 150 (1200] bauds ... 19,2 (115,2] kbauds; signoux digitaux et analogiques WAE n

Connexion de bus
de terrain
Sub-D

Adresse

Adressa

Interface de

Ce coupleur permet de connecter les modules WAGO-/O-SYSTEM au réseau
MODEUS en tant que station esclove. Il supporte également le protocole

ASCIL

Le coupleur recennait outomatiquement les bornes d'E/S et crée une table
imoge correspondant aux E/S. Le bornier peut étre constitué indifféremment de
modules onalogiques (échonge de données par mokword) et de modules

digitoux [échange de données por bit).

Mo {01 2] Etat de l'alimentation
~ - contacts de puissance
rir— - wsﬁm
r g e Contads de dennées
a Alimentation
p— 24V
ov
Ovorm
.I.I"I:IIII Alimentation via
contacts da puissance
24V
i =,
-
2
— —-I_=

i Contacts de puissance

Lors de la créafion automatique de lo table imoge, les E/S onalogiques
opperaissent en premier dans l'ordre de leur position sur le bomier en partant
du coupleur et en allant vers la borne finole de bus. Les bits des signoux d'E/S
digitoux sont placés dens le premier bit de I'oclet suivant les analogiques, et
sont compactés sous la forme d'un octet (byte) dans I'ordre de leur position sur
le bomier en partant du coupleur et en allant vers la bome finale de bus.

Si le nombre de signoux d'E/S digitaux occupe plus de 8 bits, ke coupleur
commence outomafiguement un nowvel oclet. Les bits d'enirées et de sorties se
irouvent dons des octets différents, une séparation cloire entre les E/S est ainsi
mainienue.




Lecture Mots : FC 03/ 04

DEC HEX CEI61131-3
0 0x0000 %IWO0
255 Ox00FF %lW255
256 0x0100 %QW256
511 Ox01FF %QW511
512 0x0200 %QW0
767 Ox02FF S%eQW255
768 0x0300 S%IW256
1023 | Ox03FF %%IW511
12288 |0x3000 Y%MWO
24575 | Ox5FFF | %MW12287
24576 | 0x6000 %IW512
25340 | 0X62FC | %IW1275
28672 |0xr7000 %QW5H12
29346 | 0X72FC | %QW1275

Lecture Bits : FC 01 /02

DEC HEX CEI61131-3
0 0x0000 %IX0.0
255 Ox00FF %IX15.15
256 0x0100 %IX16.0
511 0x01FF %IX31.15
512 0x0200 %QX0.0
767 O0x02FF %QX15.15
768 0x0300 %0QX16.0
1023 | Ox03FF %QX31.15
4096 |Ox1000 %0X256.0
8191 Ox1FFF %QX511.15
8192 | 0x2000 %IX256.0
12287 |Ox2FFF %IX511.15
12288 |0Ox3000 %IX512,0
13815 [OX35F7 | %IX1275,15
16384 | Ox4000 %0X512,0
17911 | Ox45F7 %QX1275,15

Ecriture Mots - FC 06/ 16
DEC HEX CEI61131-3

] 0x0000 YQWO
255 0x00FF % OW255
256 0x0100 %IW256
511 0x01FF 2%IW511
512 0x0200 TQWO
767 0x02FF %QW255
768 0x0300 %IW256
1023 0x03FF %IW511
12288 | 0x3000 % MWO
24575 | Ox5FFF %MW 12287
24576 | Ox6000 %QW5H12
25340 |0X62FC | %QW1275
28672 | 0x7000 %0QW5s12
29346 |0XV2EC | %QW1275

Ecriture Bits : FC 05/ 15

DEC HEX CEI61131-3

0 0x0000 %QX0.0
255 0x00FF %QX15.15
256 0x0100 %QX16.0
511 0x01FF %QX31.15
512 0x0200 %QX0.0
767 0x02FF %QX15.15
768 0x0300 %0X16.0
1023 0x03FF %0QX31.15
4096 0x1000 %IX256.0
8191 Ox1FFF %IX511.15
8192 0x2000 %IX256.0
12287 | Ox2FFF %IX511.15
12288 | 0x3000 %0QX512.0
13815 | OX35F7 %QX127515
16384 | 0x4000 %0QX512.0
17911 | Ox45F7 %QX127515




Table 9: Input bits

Signal state DI 3 — Dlgltal input channe.l 3
Signal state DI 4 — Digital input channel 4
Slgnal state DI 5 — Dlgltal input channel 5




Tableau 20 : Paramétres de commande

Mot

Code

Unités

Description

Valeurs ou gamme possibles

W400

CMD

Paramétre de commande
DRIVECOM. Le paramétre est
reinitialisé & la fin du
dépassement de temps (time-out)
sauf si le bit 14 de CMI (W402) est
mis a 1.

Bit 0 = 0 and Bit 15 =0 : pas prét
Bit1=1etBit 15=0: prét

Bit 1 = 0 : Retour a I'état «Commande en ligne
inhibéexs

Bit 1 = 1 : Aucune action

Bit 2=0et Bit 15 =0 : arrét d'urgence
Bit 2 =1 : Aucune action

Bit3=0etBit 15 =0 : commande d'arrét DRIVECOM
Bit 3 = 1 et Bit 15 = 0 : commande de marche
DRIVECOM

Bits 4 3 6 - réservés

Bit 7 = 0 : Aucune action
Bit 7 = 1 : Effacement des défauts

Bit 8 = 0 et Bit 15 = 1 : Activation de commande via
liaison série

Bit 8 = 1 et Bit 15 = 1 : Désactivation de commande
via liaison série

Bits 9 et 10 : réservés

Bit 11 = 0 : Commande de sens normal
Bit 11 =1 : Commande de sens inversa

Bit 12 = 0 : Commande de marche du moteur (RUN)
Bit 12 = 1 : Commande d'arrét du moteur

Bit 13 = 0 : Aucune action
Bit 13 =1 : Arrét par commande d'injection cc

Bit 14 = 0 : Aucune action
Bit 14 = 1 : Commande d"arrét rapide

Bit 15 = 0 : Registre de commande DRIVECOM
Bit 15 = 1 : Registre de commande VWD

w401

LFR

0.1Hz

Référence de fréquence en mode
de ligne (signée en complément a
deux). Le paramétre est
reinitialise a la fin du
dépassement de temps (time-out)
saufsile bit 14 de CMI (W402) est
mis a 1.

LSP a HSP




